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Beschr ibung 

Die Erfindung betrifft ein Gerat zur 
Oberflachenbehandlung, insbesondere zum 
Reinigen, Polier n und Abschleifen, best hend 
aus einem Gehause, gegebenenfalis mit daran 
angeordneter Handhabe, einem vom Gehause 
zumindest teilweise umschlossenen, durch ein 
Schwunggewicht unwuchtig laufenden 
elektrischen Motor, wobei an dessen dem 
Schwunggewicht zugekehrten Ende ein 
Werkzeugtrager mit einem Werkzeug verbunden 
ist, und wobei die aus Motor und Werkzeugtrager 
bestehende Einheit an dem dem 
Schwunggewicht gegenfiberliegenden 
Motorende durch eine im Gehause bzw. an der 
Handhabe angeordnete schwenkbare Halterung 
pendelartig und im Bereich des 
Schwunggewichtes durch eine zwischen 
Werkzeugtrager und Gehause angeordnete, aus 
Schwingbolzen od. dgl. bestehende 
Schwinglagerung schwingber am Gehause 
gehalten ist und damit eine im wesentlichen 
kreisfdrmig pendelnde Schwingbewegung auf 
einen zu behandelnden Gegenstand ubertragt. 

Bei einem bekannten Gerat der genannten Art 
(EP-A-0 012 129) ist das Werkzeug und der dieses 
8ufnehmende Werkzeugtrager fiber eine teste 
Verbindung mit dem durch ein Schwunggewicht 
unwuchtig laufenden Motor unelastisch 
verbunden, wobei diese Einheit im Gehause 
schwingbar so gelagert ist, daB damit eine 
kreisfdrmig pendelnde Schwingbewegung auf 
einen zu behandelnden Gegenstand ubertragbar 
ist. Nachdem dabei die Motorwelle nicht 
unmittelbar auf den Werkzeugtrager einwirkt und 
Exzenter od. dgl. zur Schwingungsubertragung 
nicht bendtigt werden, ist eine erheblich 
geringere Antriebsleistung erforderlich. 

Das wesentlich geringere Gewicht des Gerates 
veranla&t aber andererseits in nachteiliger Weise 
die das Gerat bedienende Person oftmals zu 
einem uberma&ig hohen Arbeitsdruck, in der 
Meinung, damit das Behandlungsergebnis 
verbessern zu konnen. Wenngleich dadurch eine 
Uberlastung des Motors mangels einer 
mechanischen Verbindung zwischen der 
Motorwelle und dem Werkzeugtrager nicht 
mogiich ist, konnen doch langer andauernde 
starkere Andruckbeiastungen zu einem 
vorzejtigen VerschleiS der Motorlagerung fuhren, 
da die Schwingungen dann fiber diese an das 
Gehause abgeleitet werden. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, 
diesen Nachteil bei einem Gerat der eingangs 
erwahnten Art zu beseitigen. 

ErfindungsgemaS wird dies dadurch erreicht, 
daB Motor und Werkzeugtrager durch eine 
zusatzliche, gegenuber der elastischen 
Schwinglagerung steifer wirkende elastische 
Halterung miteinander verbunden slnd. Damit 
wird innerhalb des bestehenden Schwingsystems 
ein weiteres Schwingsystem gebildet, welches 
dem Antri bsmotor ab einer vorher 
bestimmber n Andruckbelastung ermdglicht, in 



d r «elben Weise - namltch in einer kr isformig 

pendelndcn Schwingbewegung - 

weiterzuschwingen. Bis zum Inkrafttreten dieser, 

durch di Auswahl der Elastizitat der zusatzlich n 
5 lastischen Halt rung bestimmberen Wirkung, ist 

die Wirkungsweise des Gerates mit oder ohne 

der zusatzlichen elastischen Halterung dieselbe. 
Weiterbildungen der Erfindung sind in den 

Unteranspruchen dargestellt. Diese betreffen 
W insbesondere bevorzugte Ausbildungen und 

Anordnungen der zusatzlich zwischen Motor und 

Werkzeugtrager bzw. Werkzeug angeordneten, 

als elastische Halterung bezeichneten elastischen 

Verbindung. 
IS Die Erfindung wird anhand eines 

Ausfuhrungsbeispieles naher erlautert: Es zeigen 
Fig. 1 ein Gerat nach der Erfindung im 

Langsschnitt und 

Fig. 2 einen Querschnitt nach den Linien l-l in 
20 Fig. I. 

In Fig. 1 ist der Elektromotor 1 durch das 
Schwunggewicht 2 unwuchtig angetrieben und in 
einem am Ende des Gehauses 4 angeordneten 
Schwenklager 5 schwenkbar gelagert, sodaB 
25 dieser zusammen mit dem an ihm befestigten 
Werkzeugtrager 3 eine kreisfdrmig pendelnde 
Schwingbewegung auf einen zu behandelnden 
Gegenstand ubertragt. 
Das Gehause 4 besteht aus drei Teilen, namlich 
30 dem tragenden Gehauseteil 4, das zum 

Werkzeugtrager 3 hin konisch verlauft und den 
beiden schalenformig ausgebildeten Teilen 4\ 4", 
die zusammen die wulstformige Handhabe 
bilden. Die drei Gehauseteile sind mittels 

35 mehrerer Schrauben - dargestellt durch die 

Symmetrieiinien 7 - miteinander verbunden. Das 
Gehauseteil 4 endet mit einem ringformigen 
Ansatz. Der schalenformig ausgebildete 
Werkzeugtrager 3 ist durch drei am auBeren 

40 Gehauserand gleichmaBig verteilte und in einer 
zur Motorlangsachse senkrechten Ebene 
angeordnete Schwingbolzen 8' so gelagert, daB 
zwischen dem unteren Gehiuserand und der 
Oberkante des Werkzeugtragers 3 ein Spalt von 

45 etwa 3 bis 4 mm entsteht. Die beiderseits mit 

Gewindestiften 9 ausgebildeten Schwingbolzen 
8' sind dabei an einem Ende am Werkzeugtrager 
3 eingeschraubt, am anderen Ende mittels der 
Schlitzmuttern 10 mit dem Gehause 4 verbunden. 

50 Der Motor 1 und der Werkzeugtrager 3 sind 
durch eine zusatzliche, aus vier Schwingbolzen 
11' bestehende elastische Halterung 11 
miteinander verbunden. Die Schwingbolzen 1V 
sind ebenfalls in der zur Motorlangsachse 

55 senkrechten Ebene gleichmiBig verteilt urn einen 
Mittelkreis angeordnet, der etwas groBer als der 
AuBendurchmesser des Motors 1 ist Die hdhere 
Zahl der fur die zusatzliche Heiterung 1 1 
verwendeten Schwingbolzen 1 1 ' bewirkt dabei 

60 ine h"here Steifheit gegenuber jenen der 
Schwinglagerung 8. Dieselben k'nnen 
gegebenenfalis auch ein n h~heren Hartegrad 
aufweisen. Auch die Schwingbolzen 11' weise n 
beiderseits Gewindestifte auf und sind an der 

65 einen S ite am Werkzeugtrager 3 eingeschraubt 
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und an der anderen Seite am Motor 1 befestigt. 
Dies wird mittels eines doppelarmigen Bugels 13 
und einer an der Seite des Schwunggewichtes 2 
angeordneten Zentrierscheibe 14 ermoglicht, 
welche den Motor 1 nach Festziehen der Muttern 5 
lOfestklemmen. 

Der aus einem KunststoffpreBteil bestehende 
doppelarmige Bugel 13 endet mit einem 
Kugelkopf 15, der seinerseits in der aus einem 
Stuck bestehenden Lagerschale 16 ha It bar und 10 
schwenkbar geiagert ist. Zu diesem Zweck 
umfaBt die Lagerschale 16 den Kugelkopf 15 
mehr als zur Haifte und ist fiber diesen 
aufgepreBt. Dies wird durch mehrere am offenen 
Ende der Lagerschale 16 angeordnete, bis etwa 15 
zur Schalenmitte reichende Radialschlitze 17 
ermoglicht. Die in einem ringformigen Ansatz 19 
im Gehauseteil 4" angeordnete Lagerschale 16 ist 
mittels der Schraube 18 gehalten. 

Der Werkzeugtrager besteht ebenso wie alle 20 
ubrigen Gehauseteile aus dunnwandigen 
KunststoffpreBteilen. Dieser ist schalenformig 
ausgebiidet und kann an seinem Umfang 
Befestigungsmittel, z. 6. einen Ring 24 fur ein 
Reinigungstuch 23 auf nehmen. Andere mit 25 
unterschiedlichen Werkstoffen ausgebildete 
Werkzeuge konnen z. B. durch Eigenspannung an 
dieser Flache gehalten sein. Die Unterseite des 
Werkzeugtragers 3 kann auch mit einem 
selbsthaftenden Belag ausgebiidet sein, der 30 
verschiedene Werkzeuge, wie Felle, Schleifvliese 
Oder Schleifblatter, selbsthaftend aufnimmt. 

Am Gerat ist weiters ein Schalter 20 zum Ein- 
und Ausschalten des Motors 1 angeordnet, wobei 
das Stromzuf uhrkabel 22 uber eine Gummitulle 21 35 
durch das Gehauseteil 4' gefuhrt ist. 

Fig. 2 verdeutlicht die Lage der Schwingbolzen 
8' bzw. 11' im Werkzeugtrager 3. 

Die zusatzliche elastische Hatterung 11 kann 
auch aus anderen Schwingungselementen 40 
bestehen. So ist es beispielsweise durchaus 
mdglich, diese aus einem Stuck, z. B. als 
elastische Manschette oder als eiastischen Ring 
auszubilden. Ebenso haben andere Ausbildungen 
der Schwinglagerung 8 keinen wesentlichen 45 
EinfluB auf die Wirkungsweise des Gerates. 

Das erfindungsgema&e Gerat kann vom 
Stromnetz direkt bzw. uber einen Netztrafo oder 
auch durch Akkubatterien betrieben werden. 
Durch Anbringen eines Stiels kann dieses auch 50 
als Bodengerat verwendet werden. 

Es ist auch im Rahmen der Erfindung gelegen, 
ein Gerat der erfindungsgemaSen Art als 
Massagegerat auszubilden. 

55 



Patentanspruche 

1 . Gerat zur Oberf lachenbehandlung, 60 
insbesondere zum Retnig n, Polieren und 
Abschleifen, bestehend aus einem Gehause (4), 
gegebenenfalls mit daran angeordneter 
Handhabe (4', 4"), einem vom G haus (4) 
zumindest teilweise umschlossenen, durch ein 65 



Schwunggewicht (2) unwuchtig lauf nden 
elektrischen Motor (1), wobei an dessen dem 
Schwunggewicht (2) zugek hrten Ende in 
Werkzeugtrager (3) mit einem Werkzeug (23) 
v rbunden ist, und wobei die aus Motor (1) und 
Werkzeugtrager (3) bestehende Einheit an dem 
dem Schwunggewicht (2) gegenuberliegenden 
Motorende durch eine im Gehause (4) bzw. an 
der Handhabe (4") angeordnete schwenkbere 
Hatterung (5) pendelartig und im Bereich des 
Schwunggewichtes (2) durch eine zwischen 
Werkzeugtrager (3) und Gehause (4) 
angeordnete, aus Schwingbolzen (8') od. dgl. 
bestehende Schwinglagerung (8) schwingbar am 
Gehause (4) gehalten ist und damit eine im 
wesentlichen kreisformig pendelnde 
Schwingbewegung auf einen zu behandelnden 
Gegenstand ubertragt, dadurch gekennzeichnet . 
daB Motor (1) und Werkzeugtrager (3) durch eine 
zusatzliche, gegenuber der eiastischen 
Schwinglagerung (8) steifer wirkende elastische 
Halterung (11) miteinander verbunden sind. 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die zusatzliche elastische 
Halterung (11) aus einem Schwingelement, 
vorzugsweise aus mehreren an sich bekannten 
Schwingbolzen (11') besteht. 

3. Gerat nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Schwingbolzen (IV) der 
zusatzlichen eiastischen Halterung (11) und jene 
der Schwinglagerung (8) gletch ausgebiidet und 
in einer zur Motorlangsachse senkrechten Ebene 
gleichma&ig verteilt angeordnet sind, wobei die 
Schwingbolzen (11') fur die zusatzliche elastische 
Halterung (11) einen hoheren Hartegrad 
aufweisen und/oder in groBerer Zahl angeordnet 
sind. 

4. Gerat nach einem der Anspruche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Motor (1) uber 
einen diesen umschlieBenden, am Ende als 
Gelenkkugel (15) ausgebildeten Bugel (13) und 
einer am antriebsseitigen Motorende 
angeordneten Zentrierscheibe (14) mit den 
Schwingbolzen (IV) der zusatzlichen eiastischen 
Halterung (11) verbunden ist, wobei die 
Gelenkkugel (15) vorzugsweise in einer im 
Gehauseende (4) bzw. in der Handhabe (4") 
angeordneten, diese zumindest uber die Haifte 
umschlieBende, einstuckig gefertigte 
Lagerschale (16) geiagert ist, deren offene Seite 
mehrere bis uber die Schalenmitte reichende 
Radialschlitze (17) aufweist. 



Claims 

1. A surface treatment device, in particular for 
cleaning, polishing and grinding, consisting of a 
housing (4), if n cessary, with a handle (4', 4") 
attached to it, the housing (4) at least partly 
surrounding an electric motor (1), the unbalanced 
movement f which is impart d by an eccentric 
weight (2), a tool carrier (3) together with a tool 
(23) being connected to the motor end facing the 
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eccentric weight (2), the unit c nsisting of the 

motor (1) and the tool carrier (3) being mounted 

on the housing (4) in a pendulum way on the 

motor end opposite to the eccentric weight (2) by 

means of a si wabl holding d vice (5) arranged 5 

in the housing (4) or on the handle (4') 

respectively, and being oscillatably mounted on 

the housing (4) in the area of the eccentric 

weight (2) by means of an oscillatable bearing (8) 

arranged between the tool carrier (3) and the 10 

housing (4) and consisting of oscillatable bolts 

(8'J or equivalent and the said unit thus 

transferring an oscillatory movement 

substantially circling in a pendulum way to an 

object to be treated, wherein the motor (1 ) and 75 

the tool carrier (3) are attached to each other by 

means of an additional elastic intermediate 

member (11) operating more rigidly compared to 

the elastic oscillatable bearing (8). 

2. A surface treatment device according to 20 
claim 1, wherein the additional elastic 

intermediate member (11) consists of an 

oscillation element, preferably of several 

oscillatable bolts (IV) which are known, in 

principle. 25 

3. A surface treatment device according to 
claims 1 or 2, wherein the oscillatable bolts (11') 
of the additional elastic intermediate member 

-(fltShdHyoft of the oscillatable bearing (8) are 
designed in the same way and are arranged by 30 
distributing them uniformly in a plane vertical to 
the fongitudinal axis of the motor, the oscillatable 
bolts (1 V) required for the additional elastic 
intermediate member (11) having a higher degree 
of hardness and/or are arranged in a larger 35 
number. 

4. A surface treatment device according to one 
of the claims 1 to 3, wherein the motor (1 ) is 
connected to the oscillatable bolts (1V) of the 
additional elastic intermediate member (1 1 ) by 40 
means of a stirrup surrounding the motor (1) and 

being designed as a joint ball (15) at its end and a 

centering washer (14) being arranged on the 

drive side motor end, the joint ball (15) preferably 

moving in a bearing shell (16) made in one piece 45 

and arranged in the housing end (4) or in the 

handle (4") respectively, and surrounding at least 

more than half of the handle (4"), the open side 

of the bearing shell (16) having several radial 

slots (17) extending over the shell centre. 50 



outils (3) est fixee sur le boitier Je fapon 
pendulaire sur I'extremite dL .lotenr 6pposee au 
poids excentrique (2) par uvz Nation orientable 
(5) disposee dans le b Ttler (*) u sur la poignee 
(4") respectivement, et de fapon rientable dans 
la zone du poids excentrique (2) a I'ajde d'un 
logement oscillatoire (8) dispose entre le porte- 
outils (3) et le boitier (4) et se composant de 
boulons orientables (8') ou de dispositifs 
semblables, I'unite transrnettant en substance un 
mouvement oscillatoire de fapon circulaire 
pendulaire sur un objet a traiter, caracterise par 
le fait que le moteur (1) et le porte-outils (3) sont 
relies I'un a I'autre par un membre intermediaire 
elastique supplementaire agissant de fapon plus 
rigide par rapport au logement oscillatoire 
elastique (8). 

2. Un appareil selon revendication 1, 
caracteris6 par le fait que le membre 
intermediaire elastique supplementaire (11) se 
compose d'un element d'oscillation, de 
preference de plusieurs boulons orientables (IV) 
connus en principe. 

3. Un appareil selon revendications 1 ou 2, 
caract6ris6 par le fait que les boulons orientables 
(1 1 ') du membre intermediaire elastique 
supplementaire (11) et ceux du logement 
oscillatoire (8) sont concus de la meme facon et 
disposes en les distribuant de fapon uniforme 
dans un plan vertical par rapport £ I'axe 
longitudinal du moteur, les boulons orientables 
(11') pour le membre intermediaire elastique 
supplementaire (11) ayant une durete superieure 
et/ou 6tant disposes dans un nombre eieve. 

4. Un appareil selon Tune des revendications 1 
d 3, caracterise par le fait que le moteur (1) est 
relie aux boulons orientables (11') du membre 
intermediaire elastique supplementaire (11) par 
un etrier (13) entourant le moteur (1) et conpii £ 
I'extremite en tant que bille de joint (15) et avec 
une disque de centrage (14) disposee sur 
I'extremite de la cote commande du moteur (1), 
la bille de joint (15) se trouvant de preference 
dans une coquille de logement (16) fabriquee en 
une piece, cette coquille 6tant disposee dans 
I'extremite du boitier (4) qu dans la poignee (4"), 
respectivement, entourant au moins plus de la 
moitie de la poignee (4") dont la partie ouverte 
possede plusieurs fentes radiales (17) s'etendant 
jusqu'au plus du centre de la coquille. 



Revendications 

55 

1. Un appareil pour le traitement superficiel, en 
particulier pour nettoyer, polir et meuler, se 
composant d'un bottier (4), le cas echeant muni 
d'une poignee (4', 4"), le boitier (4) au moins 
partiellement entourant un moteur electrique (1) 60 
fonctionnant de maniere des6quilibr6e a I'aide 
d'un poids xcentrique (2), un port -outils (3) 
avec outils (23) etant monte £ I'extremit ' du 
moteur (1)tourn6ev rsl poids exc ntrique(2), 
et I'unite se composant du moteur (1) et du p rte- 65 
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